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Mouvement d’un projectile
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Mouvement horizontal = MRU (vitesse constante)
Mouvement vertical = MRUA (accélération constante)
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Force de gravité et force d’interaction électrique
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Théorème de Gauss
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Théorème de l’énergie mécanique
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Energies potentielles mécaniques
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Energie et potentiel électrique
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Trois champs et potentiels électriques bien utiles :-)
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r représente la distance à la charge, au fil chargé ou au plan chargé.



Moment d’une force dans le plan
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Moment d’inertie
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Théorème des axes parallèles

Ih = m h2 + I

Moments d’inertie de corps rigides homogènes
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R2

2

Barre autour du centre I = m
L2

12

d

Va

Vb

+q

�q

Vab = Va � Vb =
d

✏0 S
q =

q

C

U =

Z q

0

q

C
dq =

q2

2C

I

a

R

b

Vab =
⇢L

S
I = RI

P = RI2

Résistances et capacités en série

1

C
=

X 1

Ci
R =

X
Ri

Résistances et capacités en parallèle
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Lois de Kirchho↵
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